
Proyectos PDR 2016

Grupo de cooperación
“MEJORA EN LA RENTABILIDAD ECONÓMICA, SOCIAL Y 

AGROAMBIENTAL DE LA CABAÑA EXTENSIVA DE ARAGÓN”

Subvenciones de apoyo a acciones de cooperación de agentes del sector agrario, en el 
marco del Programa de Desarrollo Rural para Aragón 2014-2020, para 2016

ADS COMARCA DE SOBRARBE, MANUEL CASTÁN, S.C.L. SOBRARBE, 
ADS OVINO-CAPRINO GRAUS-ISABENA, ADS BISAURIN, ADS OVIHOYA, ADS OVI-SOMONTANO, 

ADS BENABARRE, OVIOSCA SOCIEDAD COOPERATIVA



COMPONENTES DEL GRUPO

Beneficiarios:

ASAJA Huesca 

ADS COMARCA DE SOBRARBE ADS COMARCA DE SOBRARBE 

S.C.L. SOBRARBE

MANUEL CASTÁN TURMO

Socios:

ADS OVINO-CAPRINO GRAUS-ISABENA OVIOSCA SOCIEDAD COOPERATIVA 

ADS BISAURIN SONEA 

ADS OVIHOYA 7EDATA

ADS OVI-SOMONTANO GEOSPATIUMLAB

ADS BENABARRE IPE

Universidad de Zaragoza



OBJETIVOS DEL GRUPO DE COOPERACION

Abordar todo un análisis de los factores queAbordar todo un análisis de los factores que
confluyen en el sostenimiento y mejora de la
rentabilidad económica, agroambiental y social de las
explotaciones ganaderas en extensivo

Y para ello dar cabida a la innovación y la tecnología en el desarrollo de las
labores habituales de las ganaderías extensivas con estos objetivos



Proyecto: 

“Seguimiento y Control de la Cabaña 
Extensiva de Aragón”



Objetivo técnico del proyecto

Establecer las bases técnicas, y demostrar susEstablecer las bases técnicas, y demostrar sus
capacidades, para poder llevar a cabo el seguimiento
y control de rebaños explotados en modalidad
extensiva generando los prototipos tecnológicos de
base para extender el seguimiento y control a
cualquier explotación extensiva en CUALQUIER parte
del mundo.



Buscar una mejora en la viabilidad económica de las explotaciones 
mediante un control de los movimientos de los rebaños.

Sentar las bases para visibilizar las mejoras que en la cadena 
alimentaria suponen las explotaciones extensivas. 

Mejora en la imagen social del producto, de las explotaciones y de Mejora en la imagen social del producto, de las explotaciones y de 
las inversiones de la Unión Europea en las mismas. 

Se ofrecerán mejoras al nivel de vida de los ganaderos ya que éstos 
no necesitarán efectuar desplazamientos tan largos y tan frecuentes 
para poder controlar a los animales. 



OTROS OBJETIVOS PREVISTOS PARA 
SIGUIENTES FASES

Identificar cuáles son las zonas que realmente está siendo
pastadas.

Demostrar que el mantenimiento del ganado contribuye a la mejora
paulatina o a la conservación de las áreas donde pasta, y asípaulatina o a la conservación de las áreas donde pasta, y así
justificar que estas ayudas de la Unión Europea generan un
retorno económico y ambiental que compensa las mismas,
pudiendo considerarse inversiones.

En este sentido justificar la valoración económica, social y de
mantenimiento de la biodiversidad que estas explotaciones
generan en el territorio.



MEDIANTE

Una tecnología novedosa, pero asentada.

Una solución que sea mantenible en el tiempo.

Aportar valor al sector desde el principio.



PROBLEMAS A SOLVENTAR

Equipo robusto
Comunicar con los animales

• Solución: Redes a medida 
Sistema de gestión en la nube

• Análisis de coberturas de datos
• Sistema de gestión propiamente dicho

Comunicar con el pastor
• Equipo receptor de poco peso
• Comunicación WiFi con el móvil del pastor



Innovación planteada

Sensor de posición y movimiento 
embarcado en el animal y 
tecnología de comunicaciones
• Capacidad para obtener una calidad del 

dato de posición óptima con un 
consumo energético mínimo.

• Ser capaz de estar operativo en 
condiciones medioambientales muy 
adversas (lluvia, granizo, altas y bajas 
temperaturas, etc).

• Bajo peso. El sistema debe poder ser 
usado tanto para vacas como para 
ovejas y cabras.

• Amplia autonomía de funcionamiento.



Infraestructura de comunicaciones

• El sistema LoRa dado su bajo consumo 
posibilita que el coste de despliegue de una 
antena sea mínimo, ya que se puede 
alimentar a baterías y paneles solares. 

• Estas antenas embarcadas conectarían al 
sistema con el mundo IP, mediante GSM en 
aquellos puntos donde hubiera cobertura. aquellos puntos donde hubiera cobertura. 

• A su vez, el largo alcance de radio 
frecuencia proporcionado por la antena 
posibilita que una sola antena embarcada 
cubra un rango de más de 15 Km.

• Se ha diseñado una antena móvil (de 
pequeño tamaño y fácilmente transportable 
en la mano) que podrá ser empleada para 
cubrir grandes áreas.



Plataforma de recolección y manejo de la información 
de posición de los animales

Se ha diseñado un sistema Web que aporte el almacenamiento de la
información. El primer aprovechamiento que se efectuará será la visualización
de las ubicaciones de los animales en periodos temporales establecidos y sus
desplazamientos.



Esquema básico de funcionamiento



Lugares de ejecución: 
Al menos tres zonas de pasto de ganadería 
extensiva de Aragón:

El puerto de Aigualluts (ubicado en la parte 
alta del Valle de Benasque, 

Montes de LaguardaMontes de Laguarda
Montes de Laspuña.



Desarrollo DEL PROYECTO


